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Ġis puslapis yra tikslingai paliktas tuġļias.
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4 skyrius: KǟgliȎ statiklio darbo ciklai
Bendroji dalis

Priklausomai nuo ģaidǟjo metimo rezultato, GS serijos kǟgliȎ statiklis gali atlikti keletŃ 
skirtingȎ ciklȎ. Bet kuris iġ ġiȎ ciklȎ prasidǟs tik esant ġioms sŃlygoms:

1. KǟgliȎ statiklis turi bȊti Ǳ jungtas ir laukti kamuolio.

2. Turi bȊti ġios sŃlygos:

a. Statytuvas pakeltas (Ǳjungtas A jungiklis)
b. Brauktuvas priekinǟje padǟtyje (Ǳjungtas SM jungiklis)
c. Brauktuvas pakeltas (Ǳjungtas G jungiklis)
d. Ģnyplǟs visiġkai atidarytos (Ǳjungtas ST jungiklis)

Ģaidǟjui metus kamuolǱ, kǟgliȎ statiklis atlieka ġiuos veiksmus:

1. Kamuolio jutiklis pastebi kamuolǱ ir pasiunļia impulsŃ kǟgliȎ statiklio centriniam 
procesoriui.

2. Aptikus kamuolǱ, suaktyvintas kamuolio dureliȎ solenoidas trims sekundǟms 
uģrakina kamuolio dureles.

3. Brauktuvo paleisties solenoidas Ǳgalina brauktuvo nusileidimŃ.

4. Kai tik brauktuvas visiġkai paģeminamas Ǳ parengties padǟtǱ, Ǳ jungiamas G 
jungiklis.

5. Statytuvo variklis ciklŃ pradeda sukdamasis prieġ laikrodģio rodyklň, o tai 
priverļia jungikliȎ bloko kumġtelǱ palikti A jungiklǱ ir atsisukti ties B jungikliu.

Kiekvienas ciklas gali bȊti suskirstytas Ǳ tris segmentus. ĢiȊrǟkite 4-1 paveikslŃ. 
Pirmasis segmentas yra ciklo aptikties taktas. 4-2 pav. Ġio segmento metu statytuvas 
yra paģeminamas kǟgliȎ numuġimo rezultatui nustatyti. Kai statytuvas pakeliamas, 
prasideda braukimo segmentas, kurio metu brauktuvas suġluoja nuo kǟgliȎ aikġtelǟs ir 
plokġļiȎjȎ grioveliȎ numuġtus kǟglius. 4-3 pav. Galutinis segmentas yra pasirengimo 
taktas, kurio metu kǟglio statiklis pasiruoġia kitam kamuoliui. Ġis taktas gali bȊti 
trumpas, kai ant aikġtelǟs atgal pastatomi aptikties segmento metu statytuvo pakelti 
kǟgliai, arba tai gali bȊti ilgas taktas, kai aikġtelǟje sustatomi nauji kǟgliai pasirengiant 
naujam langeliui. 4-4 pav.
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 (1) APTIKTIS
 (2) NUBRAUKIMAS
 (3) PASIRENGIMAS
 (4) PRIEĠ LAIKRODĢIO RODYKLŇ
 (5) PAGAL LAIKRODĢIO RODYKLŇ
 (6) STOVINĻIO KǞGLIO AUKĠTIS
 (7) NAUJO KǞGLIO PASTATYMO AUKĠTIS

4-1 pav. Ciklo segmentai
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4-2 pav. Aptikties taktas

 (1) C JUNGIKLIS
 (2) B JUNGIKLIS
 (3) LAIKRODĢIO RODYKLǞS KRYPTIMI 

BESISUKANTIS KUMĠTELIS

 (4) A JUNGIKLIS
 (5) D JUNGIKLIS

 (6) STATYTUVO JUDǞJIMAS
 (7) PRIEĠ LAIKRODĢIO RODYKLŇ
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4-3 pav. NumuġtȎ kǟgliȎ suġlavimas.

 (1) C JUNGIKLIS (2) B JUNGIKLIS (3) SUSTABDYTAS KUMĠTELIS
 (4) A JUNGIKLIS (5) D JUNGIKLIS
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4-4 pav. Pasirengimas.

 (1) C JUNGIKLIS (2) B JUNGIKLIS (3) LAIKRODĻIO RODYKLǞS KRYPTIMI BESISUKANTIS KUMĠTELIS
 (4) A JUNGIKLIS (5) D JUNGIKLIS (6) TRUMPASIS TAKTAS
 (7) PAGAL LAIKRODĢIO RODYKLŇ (8) ILGASIS TAKTAS (9) JUNGIKLIȍ BLOKO ROTACIJA
 (10) STATYTUVO JUDǞJIMAS
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Ciklai
Statiklis gali atlikti penkis pirmojo kamuolio ciklus ir tris antrojo kamuolio ciklus. Jie 
prie kǟgliȎ statikliȎ yra prijungta taġkȎ skaiļiavimo sistema, galimi ir papildomi ciklai. 

Pirmojo kamuolio ciklai yra ġie:

1. Pirmasis kamuolys - vienkirtis ciklas (Strike)
2. Pirmasis kamuolys - stovinļiȎ kǟgliȎ ciklas
3. Pirmasis kamuolys - trumpasis ciklas
4. Pirmasis kamuolys - uģribis
5. Pirmasis kamuolys - praģanga

Antrojo kamuolio ciklai yra ġie:

1. Antrasis kamuolys - vienkartinǟ aptiktis
2. Antrasis kamuolys - dvigubinǟ aptiktis
3. Antrasis kamuolys - uģribis

Pirmasis kamuolys - vienkirtis ciklas (Strike)
Vienkirtis ciklas prasideda tada, kai ģaidǟjui pavyksta vienu kamuoliu numuġti vi-
sus kǟglius. KǟgliȎ statiklis tuomet Ǳ duobň suġluoja visus parkritusius kǟglius ir ant 
aikġtelǟs pastato deġimt naujȎ kǟgliȎ. Toliau pateikiamas detalus ġio ciklo apraġymas. 
ĢiȊrǟkite 4-5 paveikslŃ.

1. Kamuolio jutiklis uģýksuoja kamuolǱ.

2. Gavňs kamuolio jutiklio signalŃ, brauktuvo atpalaidavimo solenoidas Ǳsijungia 
nuleisdamas brauktuvŃ Ǳ parengties padǟtǱ, ir tuomet suaktyvinamas G jungiklis. 
Suaktyvintas kamuolio dureliȎ solenoidas trims sekundǟms uģrakina kamuolio 
dureles.

3. Statytuvo variklis sukasi prieġ laikrodģio rodyklň. Statytuvo veleno kumġtelis nuo 
A jungiklio pasisuka link B jungiklio. 

4. Statytuvui leidģiantis, Ǳ jungiamas uģribio (OOR) jungiklis, duodamas signalŃ, 
kad statytuvas pasiekǟ aptikties zonŃ.

5. Sustodamas ant smȊgio ribotuvo plokġtelǟs, statytuvas trumpai smȊgiuoja. 

6. ǰsijungus B jungikliui, kǟgliȎ statiklio centrinis procesorius skaito kǟgliȎ laikiklio 
jungikliȎ informacijŃ ir nustato, kad nǟbǟra stovinļiȎ kǟgliȎ. Statiklio centrinis 
procesorius perduoda vienkirļio kǟgliȎ numuġimo duomenis automatiniam taġkȎ 
skaitikliui (jei jis yra Ǳrengtas).

7. Kumġtelis aplenkia C jungiklǱ be jokio veiksmo.

8. Kumġteliui suģadinus D jungiklǱ, energija tiekiama kǟgliȎ laikiklio solenoidams, 
kurie atidaro griebtuvus.
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9. Kai statytuvas pakeliamas, atviri griebtuvai nuspaudģia kǟgliȎ atlaisvinimo svirtis 
ir kǟgliai sukrenta Ǳ laikiklius. Kǟgliui suaktyvinus kǟglio laikiklio jungiklǱ, sole-
noidas iġsijungia ir griebtuvas uģsidaro. Suģadinus A jungiklǱ, statytuvo variklis 
iġsijungia.

10. Tuomet Ǳsijungia brauktuvo variklis, patraukdamas brauktuvŃ atgal ir vǟl pirmyn 
parkritusiems kǟgliams paġalinti. Kai brauktuvas dar kartŃ visiġkai pastumiamas 
Ǳ priekinň padǟtǱ, Ǳsijungia brauktuvo variklio (SM) jungiklis iġjungdamas brauk-
tuvo variklǱ.

11. Statytuvo variklis sukasi laikrodģio rodyklǟs kryptimi, ir kumġtelis nuo A 
jungiklio pajuda link D jungiklio.

12. Statytuvui pradǟjus leistis, suaktyvinams smȊgio ribotuvo solenoidas ir smȊgio 
ribotuvo plokġtelǟ patraukiama nuo tǟjinio stabdiklio. Tai Ǳgalina statytuvŃ nu-
sileisti Ǳ kǟgliȎ aikġtelň ir atpalaiduoja statytuvo svyruojanļius velenus, ledģiant 
kǟgliȎ laikikliams pasisukti Ǳ vertikaliŃ kǟgliȎ statymo padǟtǱ. 

13. Kumġtelis aplenkia D jungiklǱ ir, jam sustojus ties C jungikliu, suģadinti kǟgliȎ 
laikikliȎ solenoidai atidaro griebtuvus ir palieka kǟglius aikġtelǟje. Suaktyvinus B 
jungiklǱ, solenoidai iġsijungia suglausdami griebtuvus.

14. Stytytuvui tebekylant, Ǳ jungti 7 ir 10 kǟgliȎ laikikliȎ solenoidai atidaro griebtuvus 
7 ir 10 kǟgliams pakrauti, jei ġie kǟgliai yra kǟgliȎ stotyje.

15. Statytuvo variklis kelia statytuvŃ ir brauktuvŃ tol, kol Ǳ jungiamas A jungiklis. 
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16. Suģadinus A jungiklǱ, statytuvo variklis iġsijungia. KǟgliȎ statiklis yra pasirengňs 
naujam pirmojo kamuolio ciklui.

4-5 pav. Pirmojo kamuolio vienkirtis ciklas.

 (1) STATYTUVAS PRADINǞJE PADǞTYJE 
(PAKELTAS)

 (2) PRIEĠ LAIKRODĢIO RODYKLŇ
 (3) KǞGLIȍ PAKROVIMAS ǰ STATYTUVł
 (4) SUAKTYVINTAS SMȉGIO RIBOTUVO 

SOLENOIDAS
 (5) PERENGTIS PIRMAJAM KAMUOLIUI
 (6) 7 IR 10 KǞGLIȍ PAKROVIMAS (JEI YRA)
 (7) 7 IR 10 GRIEBTUVȍ ATIDARYMAS KǞGLIAMS 

PAKRAUTI
 (8) GRIEBTUVȍ SUGLAUDIMAS

 (9) GRIEBTUVȍ ATIDARYMAS 7 IR 10 KǞGLIAMS 
PASTATYTI

 (10) BRAUKTUVO PAKǞLIMAS
 (11) NAUJȍ KǞGLIȍ PASTATYMO TAKTAS
 (12) NUBRAUKIMAS
 (13) NUMUĠTȍ KǞGLIȍ PAĠALINIMAS
 (14) GRIEBTUVȍ ATIDARYMAS
 (15) KǞGLIȍ LAIKIKLIȍ INFORMACIJOS SKAITYMAS
 (16) APTIKTIES TAKTAS
 (17) UĢRIBIO JUNGIKLIS
 (18) JUNGIKLIȍ BLOKAS

 (19) BRAUKTUVAS NULEISTAS
 (20) BRAUKTUVAS PRIEKINǞJE PADǞTYJE
 (21) PAGAL LAIKRODĢIO RODYKLŇ
(22) APTIKTIES AUKĠTIS
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Pirmasis kamuolys - stovinčių kėglių ciklas
Ġis ciklas prasideda, jei ģaidǟjas numuġa devynis kǟglius ar maģiau. Ġio ciklo metu 
kǟgliȎ statiklis pakelia aikġtelǟje tebestovinļius kǟglius, brauktuvas Ǳ duobň suġluoja 
parkritusiuosius ir ant aikġtelǟs vǟl atgal sustatomi kǟgliai. Toliau pateikiamas detalus 
ġio ciklo apraġymas. 4-6 pav.

1. Kamuolio jutiklis uģýksuoja kamuolǱ.

2. Gavňs kamuolio jutiklio signalŃ, brauktuvo atpalaidavimo solenoidas Ǳsijungia 
nuleisdamas brauktuvŃ Ǳ parengties padǟtǱ, ir tuomet suaktyvinams G jungiklis. 
Suaktyvintas kamuolio dureliȎ solenoidas trims sekundǟms uģrakina kamuolio 
dureles.

3. Statytuvo variklis sukasi prieġ laikrodģio rodyklň. Statytuvo veleno kumġtelis nuo 
A jungiklio pasisuka link B jungiklio. 

4. Statytuvui leidģiantis, Ǳ jungiamas uģribio (OOR) jungiklis, duodamas signalŃ, kad 
statytuvas pasiekǟ aptikties zonŃ.

5. Sustodamas ant smȊgio ribotuvo plokġtelǟs, statytuvas trumpai smȊgiuoja. 

6. ǰsijungus B jungikliui, kǟgliȎ statiklio centrinis procesorius skaito kǟgliȎ laikiklio 
jungikliȎ informacijŃ ir nustato, kiek yra tebestovinļiȎ kǟgliȎ. Statiklio centrinis 
procesorius perduoda kǟgliȎ numuġimo duomenis automatiniam taġkȎ skaitikliui 
(jei jis yra Ǳrengtas).

 ǰjungiamas ģnypliȎ solenoidas ir ģnyplǟs uģdaromos.

7. Kumġtelis aplenkia C jungiklǱ be jokio veiksmo.

8. Kumġteliui Ǳ jungus D jungiklǱ, ģnypliȎ solenoidas iġjungiamas, ir ġitaip ģnyplǟms 
neleidģiama toliau susiglausti. 

9. Statiklis su kǟgliais ģnyplǟse pakyla. ǰjungus A jungiklǱ, statytuvo variklis 
iġsijungia.

10. Tuomet Ǳsijungia brauktuvo variklis, patraukdamas brauktuvŃ atgal ir vǟl pirmyn 
parkritusiems kǟgliams paġalinti. Kai brauktuvas dar kartŃ visiġkai pastumiamas 
Ǳ priekinň padǟtǱ, Ǳsijungia brauktuvo variklio (SM) jungiklis iġjungdamas brauk-
tuvo variklǱ.

11. Statytuvo variklis sukasi laikrodģio rodyklǟs kryptimi, ir kumġtelis nuo A 
jungiklio pajuda link D jungiklio.

12. Kai Ǳjungiamas D jungiklis, suaktyvinamas ģnypliȎ solenoidas. Kadangi dabar 
statytuvo variklis sukasi laikrodģio rodyklǟs kryptimi, ģnyplǟs atsidaro ir palieka 
kǟglius ant aikġtelǟs. 
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13. Kumġtelis aplenkia C jungiklǱ be jokio veiksmo.

14. ǰjungus B jungiklǱ, ģnypliȎ solenoidas iġjungiamas, kad ģnyplǟs neatsidarytȎ 
daugiau. ǰjungti kǟgliȎ laikikliȎ solenoidai atidaro griebtuvus, kad statytuvui 
sugrǱģus Ǳ pradinň padǟtǱ galǟtȎ bȊti pakrauti kǟgliai. 

15. Brauktuvo paleisties grandinǟ pakelia brauktuvŃ.

16. ǰjungus A jungiklǱ, statytuvo variklis iġsijungia.

17. KǟgliȎ statiklis yra pasirengňs antrojo kamuolio ciklui.

4-6 pav. Pirmojo kamuolio stovinļiȎ kǟgliȎ ciklas.

(1)   STATYTUVO PRADINǞ PADǞTIS
(2)  PRIEĠ LAIKRODĢIO RODYKLŇ
(3)  PAGAL LAIKRODĢIO RODYKLŇ
(4)  PERENGTIS ANTRAJAM KAMUOLIUI
(5)  10 KǞGLIȍ PAKROVIMAS (JEI TINKA)
(6)  ĢNYPLIȍ SOLENOIDAS IĠJUNGIAMAS (ĢNYPLIȍ 

ATIDARYMAS SUSTABDOMAS), GRIEBTUVAI 
ATVIRI

(7)  ĢNYPLIȍ SOLENOIDAS ǰJUNGTAS (ĢNYPLǞS 
ATIDAROMOS)

(8)  BRAUKTUVO PAKǞLIMAS
(9)  PERSTATYMO TAKTAS
(10) KǞGLIS
(11) ĢNYPLIȍ ATIDARYMAS IĠ NAUJO
(12) BRAUKTUVAS
(13) NUMUĠTȍ KǞGLIȍ PAĠALINIMAS
(14) ĢNYPLIȍ SOLENOIDAS IĠJUNGIAMAS (ĢNYPLIȍ 

SUGLAUDIMAS SUSTABDOMAS)
(15) PO LAIKIKLIO SIGNALO ĢNYPLIȍ SOLENOIDAS 

ǰJUNGTAS (ĢNYPLIȍ UĢDARYMAS)

(16) ĢNYPLIȍ UĢDARYMAS
(17) APTIKTIES TAKTAS
(18) UĢRIBIO JUNGIKLIS
(19) JUNGIKLIȍ BLOKAS
(20) BRAUKTUVO JUNGIKLIS
(21) ĢNYPLIȍ JUNGIKLIS
 (22) APTIKTIES AUKĠTIS
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Pirmasis kamuolys - trumpasis ciklas
Trumpasis ciklas paleidģiamas esant tam tikroms sŃlygoms po pirmojo kamuolio me-
timo.

A. Kamuolys numuġǟ tik 7-Ń jǱ kǟglǱ.
B. Kamuolys numuġǟ tik 10-ŃjǱ kǟglǱ.
C. Kamuolys nenumuġǟ ne vieno kǟglio (griovelis).

Esant bent vienai iġ ġiȎ sŃlygȎ, kǟgliȎ statiklio centrinis procesorius nustato, kad nǟra 
parkritusiȎ kǟgliȎ ir jȎ paġalinti nereikia. Statytuvas nusileidģia virġ kǟgliȎ ir tuomet 
grǱģta Ǳ pradinň padǟtǱ. Ġitokiu bȊdu sutrumpǟja pirmojo kamuolio ciklas. ĢiȊrǟkite 4-7 
paveikslŃ.

1. Kamuolio jutiklis uģýksuoja kamuolǱ.

2. Brauktuvo paleisties solenoidas Ǳsijungia nuleisdamas brauktuvŃ Ǳ parengties 
padǟtǱ, ir tuomet suaktyvinamas G jungiklis. Suaktyvintas kamuolio dureliȎ sole-
noidas trims sekundǟms uģrakina kamuolio dureles.

3. Statytuvo variklis sukasi prieġ laikrodģio rodyklň leisdamas statytuvui paģemǟti. 
Statytuvo veleno kumġtelis palieka A jungiklǱ.

4. Statytuvui leidģiantis, impulsas perduodamas uģribio (OOR) jungikliui, tai yra 
signalas, kad statytuvas pasiekǟ aptikties zonŃ.

5. Sustodamas ant smȊgio ribotuvo plokġtelǟs, statytuvas trumpai smȊgiuoja.

6. ǰsijungus B jungikliui, kǟgliȎ statiklio centrinis procesorius skaito kǟgliȎ laikiklio 
jungikliȎ informacijŃ ir nustato vienŃ iġ ankġļiau iġvardintȎ sŃlygȎ. Centrinis 
procesorius taip pat perduoda kǟgliȎ numuġimo duomenis automatiniam taġkȎ 
skaitikliui.

7. ǰjungus C jungiklǱ, statytuvo variklis trumpam iġsijungia. Tuomet ima suktis 
prieġinga kryptimi ( pagal laikrodģio rodyklň).

8. ǰsijungus B jungikliui, suģadinti kǟgliȎ laikikliȎ solenoidai atidaro griebtuvus, 
kad statytuvui sugrǱģus Ǳ pradinň padǟtǱ galǟtȎ bȊti pakrauti kǟgliai.

 
9. Brauktuvo paleisties grandinǟ pakelia brauktuvŃ.

10. ǰjungus A jungiklǱ, statytuvo variklis iġsijungia.
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4-6 pav. Pirmojo kamuolio trumpasis ciklas.

 (1) STATYTUVO VARIKLIS
 (2) PRIEĠ LAIKRODĢIO RODYKLŇ
 (3) PAGAL LAIKRODĢIO RODYKLŇ
 (4) PERENGTIS ANTRAJAM KAMUOLIUI
 (5) IĠANKSTINǞ KǞGLIȍ PAKROVA
 (6) PASTABA: VYKSTA TOKIOMIS SłLYGOMIS:
  A. NUMUĠTAS TIK 7-ASIS KǞGLIS
  B. NUMUĠTAS TIK 10-ASIS KǞGLIS

  C. KAMUOLYS GRIOVELYJE
 (7) NUĠLUOTI NEREIKIA
 (8) GRIEBTUVȍ ATIDARYMAS
 (9) STATYTUVO VARIKLIO SUSTOJIMAS IR 

ATGALINIS SUKIMASIS
 (10) KǞGLIȍ LAIKIKLIȍ INFORMACIJOS SKAITYMAS
 (11) BRAUKTUVAS PRIEKINǞJE PADǞTYJE
 (12) BRAUKTUVAS NULEISTAS

 (13) JUNGIKLIȍ BLOKAS
 (14) UĢRIBIO JUNGIKLIS
 (15) APTIKTIES TAKTAS
 (16) BRAUKTUVO PAKǞLIMAS
 (17) APTIKTIES AUKĠTIS
 (18) ĢNYPLǞS ATVIROS
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Pirmasis kamuolys - užribis
Boulingo ģaidimo metu kamuolys gali taip kirsti per kǟglius, kad kǟglis nuslysta 
iġ savo normalios padǟties, bet nenukrenta. Jei kǟglis pakankamai toli pasislenka, 
statytuvo pagrindas nusileidģia ant kǟglio virġaus. Tai neleidģia statytuvui nusileisti Ǳ 
normalȎ aptikties aukġtǱ ir uģkerta keliŃ stovinļiȎ kǟgliȎ aptikimui bei taġkȎ Ǳskaitymui 
ar kǟgliȎ pakǟlimui. Pagal boulingo asociacijȎ (tokiȎ kaip ABC ir FIQ) nuostatas, prieġ 
ģaidǟjui metant antrŃjǱ kamuolǱ visi ant tako pavirġiaus likň parkritň kǟgliai turi bȊti 
paġalinti. Ġiai sŃlygai Ǳvykdyti kǟgliȎ statiklio centrinis procesorius po ciklo aptikties 
segmento sustabdo statiklǱ ir duoda signalŃ mechanikui ar kitam specialistui paġalinti 
visus numuġtus kǟglius ir iġ naujo paleisti kǟgliȎ statiklǱ. ĢiȊrǟkite 4-8 paveikslŃ. Ġis 
ciklas vyksta tokiais etapais:

1. Kamuolio jutiklis uģýksuoja kamuolǱ.

2. Gavňs kamuolio jutiklio signalŃ, brauktuvo atpalaidavimo solenoidas Ǳsijungia 
nuleisdamas brauktuvŃ Ǳ parengties padǟtǱ, ir tuomet suaktyvinams G jungiklis. 
Suaktyvintas kamuolio dureliȎ solenoidas trims sekundǟms uģrakina kamuolio 
dureles.

3. Statytuvo variklis sukasi prieġ laikrodģio rodyklň. Statytuvo veleno kumġtelis nuo 
A jungiklio pasisuka link B jungiklio. 

4. Statytuvas nusileidģia virġ iġ vietos pajudǟjusio stovinļio kǟglio sustabdydamas 
operacijŃ prieġ Ǳjungiant uģribio (OOR) jungiklǱ.

5. ǰsijungus B jungikliui, kǟgliȎ statiklio centrinis procesorius ignoruoja  kǟgliȎ lai-
kiklio jungikliȎ siunļiamŃ informacijŃ, nes uģribio jungiklis nebuvo suģadintas. 
Jei Ǳtaisyti taġkȎ skaitikliai, kǟgliȎ numuġimo rezultatŃ reikǟs Ǳvesti rankiniu bȊdu.

6. Statytuvo variklis suka kumġtelǱ aplenkdamas C ir D jungiklius, kol Ǳ jungiamasA 
jungiklis.

7. Pasiuntus impulsŃ A jungikliui, kǟgliȎ statiklis iġsijungia brauktuvui tebesant 
parengties padǟtyje. Tuomet avarinǟ lemputǟ ima blykļioti ir ġviesos diodas 
parodo PO klaidos kodŃ.

8. Norǟdamas iġtaisyti klaidŃ, mechanikas turi iġjungti NEXGEN valdymo skydo 
stabdos-paleisties (Stop/Run) jungiklǱ ar uģpakalinio valdymo pulto jungiklǱ 
(OFF). Tuomet iġ aikġtelǟs galima surinkti parkritusius kǟglius.

9. Kai aikġtelǟ ġvari, mechanikas vǟl turi paleisti kǟgliȎ statiklǱ, kad Ǳrenginys galǟtȎ 
tňsti operacijŃ. (Jei naudojama FRAMEWORX ar CLASSIC taġkȎ skaiļiavimo 
sistema, prieġ iġ naujo Ǳjungiant kǟgliȎ statiklǱ, taġkȎ skaitiklio valdymo pulte 
reikia pataisyti rezultatŃ.)
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10. Brauktuvo variklis tuo metu neveikia, kad stovintys kǟgliai nebȊtȎ nuġluoti. 

 11. Statytuvo variklis suka kumġtelǱ pagal laikrodģio rodyklň, kol aplenkdamas D, C 
ir B jungiklius ġis grǱģta prie A jungiklio. Tuo bȊdu brauktuvas yra pakeliamas iġ 
savo parengtinǟs padǟties.

4-8 pav. Pirmojo kamuolio uģribio ciklas.

 (1) STATYTUVAS PRADINǞJE PADǞTYJE 
(PAKELTAS)

 (2) PRIEĠ LAIKRODĢIO RODYKLŇ
 (3) PAGAL LAIKRODĢIO RODYKLŇ
 (4) PERENGTIS ANTRAJAM KAMUOLIUI
 (5) BRAUKTUVO PAKǞLIMAS
 (6) TRUMPAS SMȉGIS UĢRIBIO KǞGLIUI
 (7) NUĠLUOTI NEREIKIA

 (8) STATYTUVAS SUSTABDYTAS, AVARINǞ 
LEMPUTǞ BLYKSI, PO KLAIDOS KODAS

 (9) UĢRIBIO APTIKTIS, KǞGLIȍ LAIKIKLIȍ 
IGNORAVIMAS

 (10) APTIKTIES TAKTAS UĢRIBIO KǞGLIUI
 (11) UĢRIBIO JUNGIKLIS
 (12) JUNGIKLIȍ BLOKAS
 (13) BRAUKTUVAS NULEISTAS

 (14) BRAUKTUVAS PRIEKINǞJE PADǞTYJE
 (15) APTIKTIES AUKĠTIS
 (16) ĢNYPLǞS ATVIROS
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Pirmasis kamuolys - pražanga
Kuomet ģaidǟjas uģmina ant ribos linijos, sutrikdomas ġviesos pluoġtas einantis virġ 
linijos. KǟgliȎ statiklio centriniam procesoriui pasiunļiamas signalas. Statiklis turi 
tuomet nubraukti visus kǟglius ir pastatyti naujus. Ģaidǟjas uģ pirmŃjǱ metimŃ gauna 
nulinǱ rezultatŃ ir turi tik vienŃ galimybň numuġti naujai pastatytus kǟglius. ĢiȊrǟkite 
4-9 paveikslŃ.

1. KǟgliȎ statiklio centriniam procesoriui pasiunļiamas praģangos signalas.

2. Kamuolio jutiklis uģýksuoja kamuolǱ.

3. Gavňs kamuolio jutiklio signalŃ, brauktuvo atpalaidavimo solenoidas Ǳsijungia 
nuleisdamas brauktuvŃ Ǳ parengties padǟtǱ, ir tuomet suaktyvinams G jungiklis. 
Suaktyvintas kamuolio dureliȎ solenoidas trims sekundǟms uģrakina kamuolio 
dureles.

4. Statytuvo variklis sukasi prieġ laikrodģio rodyklň. Statytuvo veleno kumġtelis nuo 
A jungiklio pasisuka link B jungiklio. 

5. Statytuvui leidģiantis, Ǳ jungiamas uģribio (OOR) jungiklis, duodamas signalŃ, kad 
statytuvas pasiekǟ aptikties zonŃ.

6. Sustodamas ant smȊgio ribotuvo plokġtelǟs, statytuvas trumpai smȊgiuoja. 

7. ǰsijungus B jungikliui, kǟgliȎ statiklio centrinis procesorius ignoruoja  kǟgliȎ 
laikiklio jungikliȎ siunļiamŃ informacijŃ. Vietoj numuġtȎ kǟgliȎ rezultato automa-
tiniam taġkȎ skaitikliui (jei jis Ǳrengtas) perduodamas praģangos signalas.

8. Kumġtelis aplenkia C jungiklǱ be jokio veiksmo.

9. Kumġteliui suģadinus D jungiklǱ, impulsai pasiunļiami visȎ 10  kǟgliȎ laikikliȎ 
solenoidams, kurie atidaro griebtuvus.

10. Kai statytuvas grǱģta Ǳ pradinň padǟtǱ, atviri griebtuvai nuspaudģia kǟgliȎ 
atlaisvinimo svirtis ir kǟgliai sukrenta Ǳ laikiklius. Suģadinus kǟglio laikiklio 
jungiklǱ, solenoidas iġsijungia uģdarydamas griebtuvŃ ir Ǳ jungus A jungiklǱ staty-
tuvo variklis iġsijungia.

11. Tuomet Ǳsijungia brauktuvo variklis, traukdamas brauktuvŃ atgal ir pirmyn 
parkritusiems kǟgliams paġalinti. Kai brauktuvas dar kartŃ visiġkai pastumiamas 
Ǳ priekinň padǟtǱ, Ǳsijungia brauktuvo variklio (SM) jungiklis iġjungdamas brauk-
tuvo variklǱ.

12. Statytuvo variklis sukasi laikrodģio rodyklǟs kryptimi pasukdamas kumġtelǱ nuo 
A jungiklio link D jungiklio.



4-18 4 skyrius: KǟgliȎ statiklio darbo ciklai   4 skyrius: KǟgliȎ statiklio darbo ciklai 4-19

13. Statytuvui pradǟjus leistis, suaktyvinamas smȊgio ribotuvo solenoidas ir smȊgio 
ribotuvo plokġtelǟ patraukiama nuo statytuvo tǟjinio stabdiklio. Tai Ǳgalina 
statytuvŃ nusileisti Ǳ naujȎ kǟgliȎ statymo aukġtǱ ir atpalaiduoja statytuvo 
svyruojanļiuosius velenus, ledģiant kǟgliȎ laikikliams pasisukti Ǳ vertikaliŃ kǟgliȎ 
statymo padǟtǱ. 

14. Kumġtelis aplenkia D jungiklǱ ir jam sustojus ties C jungikliu, suģadinti kǟgliȎ 
laikikliȎ solenoidai atidaro griebtuvus ir palieka kǟglius aikġtelǟje. Suaktyvinus B 
jungiklǱ, solenoidai iġsijungia suglausdami griebtuvus.

15. Stytytuvui tebekylant, Ǳ jungti visȎ deġimties kǟgliȎ laikikliȎ solenoidai atidaro 
griebtuvus kǟgliams pakrauti, jei ġie kǟgliai yra kǟglinǟje.

16. Statytuvo variklis kelia statytuvŃ ir brauktuvŃ tol, kol Ǳ jungiamas A jungiklis. 

4-9 pav. Pirmojo kamuolio praģangos ciklas.

 (1) STATYTUVAS PRADINǞJE PADǞTYJE 
(PAKELTAS)

 (2) PRIEĠ LAIKRODĢIO RODYKLŇ
 (3) KǞGLIȍ PAKROVIMAS ǰ STATYTUVł
 (4) SUAKTYVINTAS SMȉGIO RIBOTUVO 

SOLENOIDAS
  (5) PAGAL LAIKRODĢIO RODYKLŇ
 (6) PERENGTIS ANTRAJAM KAMUOLIUI
 (7) KǞGLIȍ PAKROVIMAS ǰ STATYTUVł
 (8) BRAUKTUVO PAKǞLIMAS

 (9) NAUJȍ KǞGLIȍ PASTATYMO TAKTAS
 (10) GRIEBTUVAI ATIDARYTI KǞGLIAMS PAKRAUTI
 (11) GRIEBTUVȍ SUGLAUDIMAS
 (12) GRIEBTUVAI ATIDARYTI NAUJIEMS KǞGLIAMS 

PASTATYTI
 (13) NUBRAUKIMAS
 (14) GRIEBTUVȍ ATIDARYMAS
 (15) PRAĢANGOS JUTIKLIS IGNORUOJA KǞGLIȍ 

LAIKIKLIUS
 (16) BRAUKTUVAS PRIEKINǞJE PADǞTYJE

 (17) BRAUKTUVAS NULEISTAS
 (18) JUNGIKLIȍ BLOKAS
 (19) UĢRIBIO JUNGIKLIS
 (20) APTIKTIES TAKTAS
 (21) APTIKTIES AUKĠTIS
 (22) ĢNYPLǞS ATVIROS
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Antrasis kamuolys - vienkartinė aptiktis
ĂAntrasis kamuolys - vienkartinǟ aptiktisñ yra antrojo kamuolio ciklas prasidedantis 
tada, kai kǟgliȎ statiklis automatiniam taġkȎ skaitikliui nepateikia taġkȎ informacijos. 
Ġis ciklas taikytinas, kuomet automatiniai taġkȎ skaitikliai nǟra Ǳrengti arba kuomet 
rezultatui Ǳ taġkȎ skaitiklǱ pasiȎsti naudojamas iġorinis prietaisas. ĢiȊrǟkite 4-10 
paveikslŃ.

Ġio ciklo metu statytuvas nenuleidģiamas kǟgliams aptikti. Jis paprasļiausiai nuġluoja 
visus aikġtelǟje likusius kǟglius ir pastato deġimt naujȎ kǟgliȎ pirmojo kamuolio ciklui. 

1. Kamuolio jutiklis uģýksuoja kamuolǱ.

2. Gavňs kamuolio jutiklio signalŃ, brauktuvo atpalaidavimo solenoidas Ǳsijungia 
nuleisdamas brauktuvŃ Ǳ parengties padǟtǱ, ir tuomet suaktyvinams G jungiklis. 
Suaktyvintas kamuolio dureliȎ solenoidas trims sekundǟms uģrakina kamuolio 
dureles.

3. Tuomet Ǳsijungia brauktuvo variklis, traukdamas brauktuvŃ atgal ir pirmyn 
parkritusiems kǟgliams paġalinti. Kai brauktuvas visiġkai pastumiamas Ǳ priekinň 
padǟtǱ, Ǳsijungia brauktuvo variklio (SM) jungiklis iġjungdamas brauktuvo variklǱ.

4. Visiems kǟgliȎ laikikliams pasikrovus, statytuvo variklis sukasi laikrodģio 
rodyklǟs kryptimi pasukdamas kumġtelǱ nuo A jungiklio link D jungiklio.

5. Statytuvui pradǟjus leistis, suaktyvinams smȊgio ribotuvo solenoidas ir smȊgio 
ribotuvo plokġtelǟ patraukiama nuo tǟjinio stabdiklio. Tai Ǳgalina statytuvŃ nu-
sileisti Ǳ kǟgliȎ aikġtelň ir atpalaiduoja statytuvo svyruojanļius velenus, ledģiant 
kǟgliȎ laikikliams pasisukti Ǳ vertikaliŃ kǟgliȎ statymo padǟtǱ. 

6. Kumġtelis aplenkia D jungiklǱ ir jam sustojus ties C jungikliu, suģadinti kǟgliȎ 
laikikliȎ solenoidai atidaro griebtuvus ir palieka kǟglius aikġtelǟje. Suaktyvinus B 
jungiklǱ, solenoidai iġsijungia suglausdami griebtuvus.

7. Statytuvui tebekylant, Ǳ jungti 7 ir 10 kǟgliȎ laikikliȎ solenoidai atidaro griebtuvus 
7 ir 10 kǟgliams pakrauti, jei ġie kǟgliai yra kǟgliȎ stotyje.

8. Statytuvo variklis kelia statytuvŃ ir brauktuvŃ tol, kol Ǳ jungiamas A jungiklis.
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4-10 pav. Pirmojo kamuolio vienkartinǟs aptikties ciklas.

 (1) STATYTUVAS PRADINǞJE PADǞTYJE 
(PAKELTAS)

 (2) KǞGLIȍ PAKROVIMAS
 (3) PAGAL LAIKRODĢIO RODYKLŇ
 (4) SUAKTYVINTAS SMȉGIO RIBOTUVO 

SOLENOIDAS
  (5) PERENGTIS PIRMAJAM KAMUOLIUI
 (6) 7 IR 10 KǞGLIȍ PAKROVIMAS (JEI YRA)

 (7) BRAUKTUVO PAKǞLIMAS
 (8) NAUJȍ KǞGLIȍ PASTATYMO TAKTAS
 (9) 7 IR 10 GRIEBTUVȍ ATIDARYMAS
 (10) GRIEBTUVȍ SUGLAUDIMAS
 (11) GRIEBTUVAI ATIDARYTI NAUJIEMS KǞGLIAMS 

PASTATYTI
 (12) BRAUKTUVAS PRIEKINǞJE PADǞTYJE

 (13) BRAUKTUVAS NULEISTAS
 (14) JUNGIKLIȍ BLOKAS
 (15) NEAPTIKTIES TAKTAS
 (16) NUBRAUKIMAS
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Antrasis kamuolys - dvigubinė aptiktis
Ġis ciklas paleidģiamas, kuomet GS serijos kǟgliȎ statiklis turi perduoti rezultatŃ 
BRUNSWICK, FRAMEWORX, AS-90, AS-K ar CLASSIC automatinǟms taġkȎ 
skaiļiavimo sistemoms. ĂDvigubinǟ aptiktisñ paprasļiausiai reiġkia, kad statytuvas 
nuleidģiamas kǟgliams aptikti tiek pirmojo, tiek antrojo kamuolio ciklo metu. ĢiȊrǟkite 
4-11 paveikslŃ.

1. Kamuolio jutiklis uģýksuoja kamuolǱ.

2. Gavňs kamuolio jutiklio signalŃ, brauktuvo paleisties solenoidas Ǳsijungia 
nuleisdamas brauktuvŃ Ǳ parengties padǟtǱ, ir tuomet suaktyvinams G jungiklis. 
ǰsijungia kamuolio dureliȎ solenoidas ir uģrakina dureles trims sekundǟms.

3. Statytuvo variklis sukasi prieġ laikrodģio rodyklň. Statytuvo veleno kumġtelis nuo 
A jungiklio pasisuka link B jungiklio. 

4. Statytuvui leidģiantis, Ǳ jungiamas uģribio (OOR) jungiklis, duodamas signalŃ, 
kad statytuvas pasiekǟ aptikties zonŃ.

5. Sustodamas ant smȊgio ribotuvo plokġtelǟs, statytuvas trumpai smȊgiuoja. 

6. ǰsijungus B jungikliui, kǟgliȎ statiklio centrinis procesorius apdoroja kǟgliȎ 
laikiklio jungikliȎ siunļiamŃ informacijŃ. Centrinis procesorius perduoda kǟgliȎ 
numuġimo duomenis automatiniam taġkȎ skaitikliui.

7. Kumġtelis aplenkia C jungiklǱ be jokio veiksmo.

8. Kumġteliui suģadinus D jungiklǱ, energija tiekiama kǟgliȎ laikiklio solenoidams, 
kurie atidaro griebtuvus.

9. Kai statytuvas pakeliamas, atviri griebtuvai nuspaudģia kǟgliȎ atlaisvinimo svirtis 
ir kǟgliai sukrenta Ǳ laikiklius. Kǟgliui suaktyvinus kǟglio laikiklio jungiklǱ, sole-
noidas iġsijungia ir griebtuvas uģsidaro. Suģadinus A jungiklǱ, statytuvo variklis 
iġsijungia.

10. Tuomet Ǳsijungia brauktuvo variklis, patraukdamas brauktuvŃ atgal ir vǟl pirmyn 
parkritusiems kǟgliams paġalinti. Kai brauktuvas dar kartŃ visiġkai pastumiamas 
Ǳ priekinň padǟtǱ, Ǳsijungia brauktuvo variklio (SM) jungiklis iġjungdamas brauk-
tuvo variklǱ.

11. Statytuvo variklis sukasi laikrodģio rodyklǟs kryptimi, ir kumġtelis nuo A 
jungiklio pajuda link D jungiklio.

12. Statytuvui pradǟjus leistis, suaktyvinams smȊgio ribotuvo solenoidas ir smȊgio 
ribotuvo plokġtelǟ patraukiama nuo tǟjinio stabdiklio. Tai Ǳgalina statytuvŃ nu-
sileisti Ǳ kǟgliȎ aikġtelň ir atpalaiduoja statytuvo svyruojanļius velenus, ledģiant 
kǟgliȎ laikikliams pasisukti Ǳ vertikaliŃ kǟgliȎ statymo padǟtǱ. 
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13. Kumġtelis aplenkia D jungiklǱ ir, jam sustojus ties C jungikliu, suģadinti kǟgliȎ 
laikikliȎ solenoidai atidaro griebtuvus ir palieka kǟglius aikġtelǟje. Suaktyvinus B 
jungiklǱ, solenoidai iġsijungia suglausdami griebtuvus.

14. Statytuvui tebekylant, Ǳ jungti 7 ir 10 kǟgliȎ laikikliȎ solenoidai atidaro griebtuvus 
7 ir 10 kǟgliams pakrauti, jei ġie kǟgliai yra kǟgliȎ stotyje.

15. Statytuvo variklis kelia statytuvŃ ir brauktuvŃ tol, kol Ǳ jungiamas A jungiklis. 

4-11 pav. Pirmojo kamuolio dvigubinǟs aptikties ciklas.

 (1) STATYTUVAS PRADINǞJE PADǞTYJE 
(PAKELTAS)

 (2) PRIEĠ LAIKRODĢIO RODYKLŇ
 (3) KǞGLIȍ PAKROVIMAS ǰ STATYTUVł
 (4) PAGAL LAIKRODĢIO RODYKLŇ
 (5) SUAKTYVINTAS SMȉGIO RIBOTUVO 

SOLENOIDAS
 (6) BRAUKTUVO PAKǞLIMAS
 (7) PERENGTIS PIRMAJAM KAMUOLIUI

 (8) 7 IR 10 KǞGLIȍ PAKROVIMAS (JEI YRA)
 (9) 7 IR 10 GRIEBTUVȍ ATIDARYMAS
 (10) NAUJȍ KǞGLIȍ PASTATYMO TAKTAS
 (11) GRIEBTUVȍ SUGLAUDIMAS
 (12) GRIEBTUVAI ATIDARYTI NAUJIEMS KǞGLIAMS 

PASTATYTI
 (13) GRIEBTUVȍ ATIDARYMAS
 (14) SKAITOMA TIK LAIKIKLIȍ INFORMACIJA, TIK 

REZULTATUI

 (15) BRAUKTUVAS PRIEKINǞJE PADǞTYJE
 (16) BRAUKTUVAS NULEISTAS
 (17) JUNGIKLIȍ BLOKAS
 (18) UĢRIBIO JUNGIKLIS
 (19) APTIKTIES TAKTAS
 (20) NUBRAUKIMAS
 (21) APTIKTIES AUKĠTIS
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Antrasis kamuolys - užribis
Antrojo kamuolio uģribio situacija susidaro, kuomet kǟgliȎ statiklio centrinis pro-
cesorius yra nustatytas dvigubinei aptikļiai. Statytuvas nuleidģiamas virġ iġ vietos 
pajudǟjusio kǟglio, kaip ir pirmojo kamuolio uģribio ciklo metu. Ġis veiksmas sus-
tabdo statytuvŃ ir mechanikui prireikia kǟgliȎ statiklǱ paleisti iġ naujo. ĢiȊrǟkite 4-12 
paveikslŃ.

1. Kamuolio jutiklis uģýksuoja kamuolǱ.

2. Brauktuvo paleisties solenoidas Ǳsijungia nuleisdamas brauktuvŃ Ǳ parengties 
padǟtǱ, ir tuomet pasiunļiamas impulsas G jungikliui. Suaktyvintas kamuolio 
dureliȎ solenoidas trims sekundǟms uģrakina kamuolio dureles.

3. Statytuvo variklis sukasi prieġ laikrodģio rodyklň leisdamas statytuvui paģemǟti. 
Statytuvo veleno kumġtelis nuo A jungiklio pasisuka link B jungiklio.

4. Statytuvas nusileidģia virġ iġ vietos pajudǟjusio stovinļio kǟglio sustabdydamas 
operacijŃ prieġ Ǳjungiant uģribio (OOR) jungiklǱ.

5. ǰsijungus B jungikliui, kǟgliȎ statiklio centrinis procesorius ignoruoja  kǟgliȎ lai-
kiklio jungikliȎ siunļiamŃ informacijŃ, nes uģribio jungiklis nebuvo suģadintas. 
Jei Ǳtaisyti taġkȎ skaitikliai, kǟgliȎ numuġimo rezultatŃ reikǟs Ǳvesti rankiniu bȊdu.

6. Statytuvo variklis suka kumġtelǱ aplenkdamas C ir D jungiklius, kol Ǳ jungiamas A 
jungiklis.

7. Pasiuntus impulsŃ A jungikliui, kǟgliȎ statiklis iġsijungia brauktuvui tebesant 
parengties padǟtyje. Tuomet avarinǟ lemputǟ ima blykļioti ir ġviesos diodas 
parodo PO klaidos kodŃ.

8. Norǟdamas iġtaisyti klaidŃ, mechanikas turi iġjungti NEXGEN valdymo skydo 
stabdos-paleisties (Stop/Run) jungiklǱ ar uģpakalinio valdymo pulto jungiklǱ 
(Off). Iġ aikġtelǟs surinkti parkritusius kǟglius nebȊtina.

9. Kai aikġtelǟ ġvari, mechanikas vǟl turi paleisti kǟgliȎ statiklǱ, kad Ǳrenginys galǟtȎ 
tňsti operacijŃ. (Jei naudojama FRAMEWORX ar CLASSIC taġkȎ skaiļiavimo 
sistema, prieġ iġ naujo Ǳjungiant kǟgliȎ statiklǱ, taġkȎ skaitiklio valdymo pulte 
reikia pataisyti rezultatŃ.)

 10. Statytuvo variklis suka kumġtelǱ pagal laikrodģio rodyklň, kol aplendamas D, C ir 
B jungiklius ġis grǱģta prie A jungiklio. 

 
11. KǟgliȎ statiklio centrinis procesorius tuoj pat pasiunļia impulsŃ brauktuvo 

paleisties solenoidui, kuris nuleidģia brauktuvŃ Ǳ parengties padǟtǱ ġitaip suakty-
vindamas G jungiklǱ.

12.  Variklis sukasi prieġ laikrodģio rodyklň sukdamas kumġtelǱ nuo A jungiklio prie 
B, tuomet prie C ir prie D jungikliȎ. Suaktyvinus D jungiklǱ, solenoidai Ǳsijungia 
atidarydami griebtuvus.
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13. Statytuvui grǱģtant Ǳ pradinň padǟtǱ (A jungiklis) iġ kǟgliniȎ Ǳ laikiklius pakrau-
nami kǟgliai. ǰjungus A jungiklǱ, statytuvo variklis iġsijungia.

14.  Tuomet Ǳsijungia brauktuvo variklis, traukdamas brauktuvŃ atgal ir pirmyn 
parkritusiems kǟgliams paġalinti. Kai brauktuvas visiġkai pastumiamas Ǳ priekinň 
padǟtǱ, Ǳsijungia brauktuvo variklio (SM) jungiklis iġjungdamas brauktuvo variklǱ.

15.  Visiems kǟgliȎ laikikliams pasikrovus, statytuvo variklis sukasi laikrodģio 
rodyklǟs kryptimi pasukdamas kumġtelǱ nuo A jungiklio link D jungiklio.

16.  Statytuvui pradǟjus leistis, suaktyvinams smȊgio ribotuvo solenoidas ir smȊgio 
ribotuvo plokġtelǟ patraukiama nuo tǟjinio stabdiklio. Tai Ǳgalina statytuvŃ nu-
sileisti Ǳ naujȎ kǟgliȎ statymo lygǱ ir atpalaiduoja statytuvo svyruojanļius velenus, 
tad kǟgliȎ laikikliai gali pasisukti Ǳ vertikaliŃ kǟgliȎ statymo padǟtǱ. 

17.  Kumġtelis aplenkia D jungiklǱ ir, jam sustojus ties C jungikliu, suģadinti kǟgliȎ 
laikikliȎ solenoidai atidaro griebtuvus ir palieka kǟglius aikġtelǟje.

18. Suaktyvinus B jungiklǱ, kǟgliȎ statiklio solenoidai iġsijungia suglausdami griebtu-
vus.

19. Statytuvui tebekylant, Ǳ jungti 7 ir 10 kǟgliȎ laikikliȎ solenoidai atidaro griebtuvus 
7 ir 10 kǟgliams pakrauti, jei ġie kǟgliai yra kǟglinǟje.

20. Statytuvo variklis kelia statytuvŃ ir brauktuvŃ tol, kol Ǳ jungiamas A jungiklis.
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4-12 pav. Antrojo kamuolio uģribio ciklas.

 (1) STATYTUVAS PRADINǞJE PADǞTYJE
 (2) PRIEĠ LAIKRODĢIO RODYKLŇ
 (3) PAGAL LAIKRODĢIO RODYKLŇ
 (4) BRAUKTUVO NULEIDIMAS
 (5) KǞGLIȍ PAKROVIMAS ǰ STATYTUVł
 (6) SUAKTYVINTAS SMȉGIO RIBOTUVO 

SOLENOIDAS
 (7) UĢRIBIO JUNGIKLIS
 (8) TRUMPASIS APTIKTIES TAKTAS
 (9) NUBRAUKTI NEREIKIA
 (10) TRUMPASIS TAKTAS

 (11) BRAUKTUVO PAKǞLIMAS
 (12) NUBRAUKIMAS
 (13) NAUJȍ KǞGLIȍ PASTATYMO TAKTAS
 (14) PERENGTIS PIRMAJAM KAMUOLIUI
 (15) 7 IR 10 KǞGLIȍ PAKROVIMAS (JEI YRA)
 (16) 7 IR 10 GRIEBTUVȍ ATIDARYMAS
 (17) GRIEBTUVȍ SUGLAUDIMAS
 (18) GRIEBTUVAI ATIDARYTI NAUJIEMS KǞGLIAMS 

PASTATYTI
 (19) GRIEBTUVȍ ATIDARYMAS
 (20) STAIGUS BRAUKTUVO NULEIDIMAS

 (21) KARTOTINIS KǞGLIȍ STATIKLIO PALEIDIMAS
 (22) STATYTUVAS SUSTABDYTAS, AVARINǞ 

LEMPUTǞ BLYKSI, PO KLAIDOS KODAS
 (23) UĢRIBIO APTIKTIS, KǞGLIȍ LAIKIKLIȍ 

IGNORAVIMAS
 (24) BRAUKTUVAS PRIEKINǞJE PADǞTYJE
 (25) BRAUKTUVAS NULEISTAS
 (26) JUNGIKLIȍ BLOKAS
 (27) ĢNYPLǞS ATVIROS
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Ġis puslapis yra tikslingai paliktas tuġļias.


