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Gis puslapis yra tikslingai paliktas tuglias.
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4 skyrius: Kaglio statiklio darbo ciklai
Bendroji dalis

Priklausomai nuo gaidajo metimo rezultato, GS serijos kagliO statiklis gali atlikti keletN
skirting0 cikl0. Bet kuris ig i0 ciklO prasidas tik esant gioms sNlygoms:

1. Ka&gli0 statiklis turi bTti Ijungtas ir laukti kamuolio.
2. Turi bTti gios sNlygos:

a. Statytuvas pakeltas (jungtas A jungiklis)

b. Brauktuvas priekinaje padatyje (Ijungtas SM jungiklis)
c. Brauktuvas pakeltas (Ijungtas G jungiklis)

d. Gnyplas visigkai atidarytos (ljungtas ST jungiklis)

Gaidajui metus kamuoll, kagliO statiklis atlieka giuos veiksmus:

1. Kamuolio jutiklis pastebi kamuolll ir pasiunlia impuls kagliO statiklio centriniam
procesoriui.

2. Aptikus kamuoll, suaktyvintas kamuolio dureli0 solenoidas trims sekundams
ugrakina kamuolio dureles.

3. Brauktuvo paleisties solenoidas Ilgalina brauktuvo nusileidimN.

4. Kai tik brauktuvas visigkai pageminamas I parengties padatl, ljungiamas G
jungiklis.

5. Statytuvo variklisAcikIN pradeda sukdamasis prieg laikrodgio rodykln, o tai
priverlia jungikliO bloko kumgtell palikti A jungikIl ir atsisukti ties B jungikliu.

Kiekvienas ciklas gali bTti suskirstytas I tris segmentus. GiTrakite 4-1 paveikslN.
Pirmasis segmentas yra ciklo aptikties taktas. 4-2 pav. Gio segmento metu statytuvas
yra pageminamas kagliO numugimo rezultatui nustatyti. Kai statytuvas pakeliamas,
prasideda braukimo segmentas, kurio metu brauktuvas sugluoja nuo kagli0 aikgtelas ir
plokgli0jo griovelid numugtus kéglius. 4-3 pav. Galutinis segmentas yra pasirengimo
taktas, kurio metu kéglio statiklis pasiruogia kitam kamuoliui. Gis taktas gali bTti
trumpas, kai ant aikgtelas atgal pastatomi aptikties segmento metu statytuvo pakelti
kagliai, arba tai gali bTti ilgas taktas, kai aikgtelaje sustatomi nauji kagliai pasirengiant
naujam langeliui. 4-4 pav.
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4-2 pav. Aptikties taktas
(1) CJUNGIKLIS @)  AJUNGIKLIS (6) STATYTUVO JUDAJIMAS
(2) BJUNGIKLIS ) (5)  DJUNGIKLIS (7)  PRIEG LAIKRODGIO RODYKLN
(3)  LAIKRODGIO RODYKLAS KRYPTIMI
BESISUKANTIS KUMGTELIS
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4-3 pav. Numugt0 kagli0 suglavimas.

(1) CJUNGIKLIS 2) BJIUNGIKLIS (3) SUSTABDYTAS KUMGTELIS
(4) AJUNGIKLIS (5) DJUNGIKLIS
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4-4 pav. Pasirengimas.
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(5) DJUNGIKLIS
(8) ILGASIS TAKTAS

(3)  LAIKRODLIO RODYKLAS KRYPTIMI BESISUKANTIS KUMGTELIS
(6)  TRUMPASIS TAKTAS
(9)  JUNGIKLIS BLOKO ROTACIJA
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Ciklai

Statiklis gali atlikti penkis pirmojo kamuolio ciklus ir tris antrojo kamuolio ciklus. Jie
prie kaglioO statikliO yra prijungta tagkO skailiavimo sistema, galimi ir papildomi ciklai.

Pirmojo kamuolio ciklai yra gie:

Pirmasis kamuolys - vienkirtis ciklas (Strike)
Pirmasis kamuolys - stovinli0 kagli0 ciklas
Pirmasis kamuolys - trumpasis ciklas
Pirmasis kamuolys - ugribis

Pirmasis kamuolys - praganga

arwbdE

Antrojo kamuolio ciklai yra gie:

1. Antrasis kamuolys - vienkartina aptiktis
2. Antrasis kamuolys - dvigubina aptiktis
3. Antrasis kamuolys - ugribis

Pirmasis kamuolys - vienkirtis ciklas (Strike)

Vienkirtis ciklas prasideda tada, kai gaidajui pavyksta vienu kamuoliu numugti vi-
sus kaglius. K&gli0 statiklis tuomet Il duobfi sugluoja visus parkritusius kaglius ir ant
aikgtelas pastato degimt naujO kagli0. Toliau pateikiamas detalus gio ciklo apragymas.
Gilrékite 4-5 paveiksIN.

1. Kamuolio jutiklis ugyksuoja kamuoll.

2. Gaviis kamuolio jutiklio signalN, brauktuvo atpalaidavimo solenoidas Isijungia
nuleisdamas brauktuvh Il parengties padatl, ir tuomet suaktyvinamas G jungiklis.
Suaktyvintas kamuolio dureliO solenoidas trims sekundams ugrakina kamuolio

dureles.

3. Statytuvo variklis sukasi prieg laikrodgio rodykIn. Statytuvo veleno kumgtelis nuo
A jungiklio pasisuka link B jungiklio.

4. Statytuvui leidgiantis, Ijungiamas ugribio (OOR) jungiklis, duodamas signalN,
kad statytuvas pasieka aptikties zonN.

5. Sustodamas ant sm1gio ribotuvo plokgtelas, statytuvas trumpai smigiuoja.

6. vaijungu§ B jungikliui, kagli0 statiklio centrinis procgsoriu§ skaito kaglio laikiklio
jungikliO informacijN ir nustato, kad nabara stovinliO kaglio. Statiklio centrinis
procesorius perduoda vienkirlio kagliO numugimo duomenis automatiniam tagkO
skaitikliui (jei jis yra lrengtas).

7. Kumgtelis aplenkia C jungikIl be jokio veiksmo.

8. Kumgteliui sugadinus D jungikll, energija tiekiama kégli0 laikiklio solenoidams,
kurie atidaro griebtuvus.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

Kai statytuvas pakeliamas, atviri griebtuvai nuspaudgia kagliO atlaisvinimo svirtis
ir kagliai sukrenta Il laikiklius. Kagliui suaktyvinus kaglio laikiklio jungiklll, sole-
noidas igsijungia ir griebtuvas ugsidaro. Sugadinus A jungikll, statytuvo variklis
igsijungia.

Tuomet Isijungia brauktuvo variklis, patraukdamas brauktuvN atgal ir val pirmyn
parkritusiems kagliams pagalinti. Kai brauktuvas dar kartN visigkai pastumiamas
I priekini padatll, Isijungia brauktuvo variklio (SM) jungiklis igjungdamas brauk-
tuvo varikIL

Statytuvo variklis sukasi laikrodgio rodyklas kryptimi, ir kumgtelis nuo A
jungiklio pajuda link D jungiklio.

Statytuvui pradajus leistis, suaktyvinams smTgio ribotuvo solenoidas ir sm1gio
ribotuvo plokgtelé patraukiama nuo tajinio stabdiklio. Tai lIgalina statytuvN nu-
sileisti I kagliO aikgtel ir atpalaiduoja statytuvo svyruojanlius velenus, ledgiant
kagli0 laikikliams pasisukti Il vertikaliN kagli0 statymo padatl.

KumgteAIis aplenkia D jungiklll ir, jam sustojus ties C jungikliu, sugadinti kagli0
laikikliO solenoidai atidaro griebtuvus ir palieka kaglius aikgtelaje. Suaktyvinus B
jungikll, solenoidai igsijungia suglausdami griebtuvus.

Stytytuvui tebekylant, Ijungti 7 ir 10 kégliO laikikli0 solenoidai atidaro griebtuvus
7 ir 10 kagliams pakrauti, jei gie kagliai yra kagliO stotyje.

Statytuvo variklis kelia statytuvN ir brauktuvN tol, kol Ijungiamas A jungiklis.
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16. Sugadinus A jungikll, statytuvo variklis igsijungia. KagliO statiklis yra pasirengfis
naujam pirmojo kamuolio ciklui.
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4-5 pav. Pirmojo kamuolio vienkirtis ciklas.
(1) STATYTUVAS PRADINAJE PADATYJE (9) GRIEBTUVO ATIDARYMAS 7 IR 10 KAGLIAMS (19) BRAUKTUVAS NULEISTAS )
(PAKELTAS) PASTATYTI ) (20) BRAUKTUVAS PRIEKINAJE PADATYJE
(2)  PRIEG LAIKRODGIO RODYKLN (10) BRAUKTUVO PAKALIMAS (21) PAGAL LAIKRODGIO RODYKLN
(3) KAGLI® PAKROVIMAS ] STATYTUVH (11) NAUJO KAGLIOG PASTATYMO TAKTAS (22) APTIKTIES AUKGTIS
(4)  SUAKTYVINTAS SMTGIO RIBOTUVO (12) NUBRAUKIMAS
SOLENOIDAS (13) NUMUGT® KAGLID PAGALINIMAS
5) PERENG_TIS PIRMAJAM KAMUOLIUI (14) GRIEBTUVB ATIDARYMAS
(6) 7IR 10 KAGLIG PAKROVIMAS (JEI YRA) (15) KAGLID LAIKIKLI® INFORMACIJOS SKAITYMAS
(7)  7IR 10 GRIEBTUVO ATIDARYMAS KAGLIAMS (16) APTIKTIES TAKTAS
PAKRAUTI (17) UGRIBIO JUNGIKLIS
(8) GRIEBTUVO SUGLAUDIMAS (18) JUNGIKLID BLOKAS
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Pirmasis kamuolys - stovin€iy kégliy ciklas

Gis ciklas prasideda, jei gaidajas numuga devynis kaglius ar magiau. Gio ciklo metu
kaglio statiklis pakelia aikgtelaje tebestovinlius kéglius, brauktuvas I duobii sugluoja
parkritusiuosius ir ant aikgtelas val atgal sustatomi kagliai. Toliau pateikiamas detalus
gio ciklo apragymas. 4-6 pav.

1. Kamuolio jutiklis ugyksuoja kamuolLl.

2. Gavils kamuolio jutiklio signalN, brauktuvo atpalaidavimo solenoidas lsijungia
nuleisdamas brauktuwN I parengties padatl], ir tuomet suaktyvinams G jungiklis.
Suaktyvintas kamuolio dureliO solenoidas trims sekundams ugrakina kamuolio
dureles.

3. Statytuvo variklis sukasi prieg laikrodgio rodykIn. Statytuvo veleno kumgtelis nuo
A jungiklio pasisuka link B jungiklio.

4. Statytuvui leidgiantis, Ijungiamas ugribio (OOR) jungiklis, duodamas signalN, kad
statytuvas pasieka aptikties zonN.

5. Sustodamas ant sm1gio ribotuvo plokgtelds, statytuvas trumpai smlgiuoja.

6. Jsijungus B jungikliui, kagliO statiklio centrinis procesorius skaito kagli0 laikiklio
jungiklio informacijN ir nustato, kiek yra tebestovinliO kagli0. Statiklio centrinis
procesorius perduoda kaglid numugimo duomenis automatiniam tagkO skaitikliui
(Jei jis yralrengtas).

Jjungiamas gnypli0 solenoidas ir gnyplas ugdaromos.

7. Kumgtelis aplenkia C jungikIl be jokio veiksmo.

8. Kumgteliui Ijungus D jungikll, gnypli0 solenoidas igjungiamas, ir gitaip gnyplams
neleidgiama toliau susiglausti.

9. Statiklis su kagliais gnyplase pakyla. Jjungus A jungikll, statytuvo variklis
igsijungia.

10. Tuomet lisijungia brauktuvo variklis, patraukdamas brauktuvN atgal ir val pirmyn
parkritusiems kigliams pagalinti. Kai brauktuvas dar kartN visigkai pastumiamas
I priekinfi padatl, Isijungia brauktuvo variklio (SM) jungiklis igjungdamas brauk-
tuvo varikIl.

11. Statytuvo variklis sukasi laikrodgio rodyklas kryptimi, ir kumgtelis nuo A
jungiklio pajuda link D jungiklio.

12. Kai lljungiamas D jungiklis, suaktyvinamas gnypliO solenoidas. Kadangi dabar

statytuvo variklis sukasi laikrodgio rodyklas kryptimi, gnyplas atsidaro ir palieka
kaglius ant aikgtelas.
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13. Kumgtelis aplenkia C jungikll be jokio veiksmo.

14. Jjungus B jungikill, gnypIiO solgnoidas igjungiamas, kad gnyplas neatsidaryt0
daugiau. Jjungti kaglio Iaikiklip sglenoidai atidaro griebtuvus, kad statytuvui
sugrligus Il pradini padatll galatO blti pakrauti kagliai.

15. Brauktuvo paleisties grandind pakelia brauktuvN.

16. Jjungus A jungiklll, statytuvo variklis igsijungia.

17. KagliO statiklis yra pasirengfis antrojo kamuolio ciklui.
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4-6 pav. Pirmojo kamuolio stovinliO kagli0 ciklas.

(1)  STATYTUVO PRADINA PADATIS (8)  BRAUKTUVO PAKALIMAS (16) GNYPLIS UGDARYMAS

(2)  PRIEG LAIKRODGIO RODYKLN (9)  PERSTATYMO TAKTAS (17) APTIKTIES TAKTAS

(3)  PAGAL LAIKRODGIO RODYKLN (10) KAGLIS (18) UGRIBIO JUNGIKLIS

(4)  PERENGTIS ANTRAJAM KAMUOLIUI (11) GNYPLIS ATIDARYMAS 16 NAUJO (19) JUNGIKLIS BLOKAS

(5) 10 KAGLI® PAKROVIMAS (JEI TINKA) (12) BRAUKTUVAS (20) BRAUKTUVO JUNGIKLIS

(6)  GNYPLI® SOLENOIDAS IGJUNGIAMAS (GNYPLIS (13) NUMUGT® KAGLI® PAGALINIMAS (21) GNYPLI® JUNGIKLIS
ATIDARYMAS SUSTABDOMAS), GRIEBTUVAI (14)  GNYPLIS SOLENOIDAS IGJUNGIAMAS (GNYPLID (22) APTIKTIES AUKGTIS
ATVIRI SUGLAUDIMAS SUSTABDOMAS)

(7)  GNYPLIO SOLENOIDAS JJUNGTAS (GNYPLAS  (15) PO LAIKIKLIO SIGNALO GNYPLI® SOLENOIDAS
ATIDAROMOS) JIUNGTAS (GNYPLI® UGDARYMAS)

4-12 4 skyrius: KagliO statiklio darbo ciklai



Pirmasis kamuolys - trumpasis ciklas

Trumpasis ciklas paleidgiamas esant tam tikroms sNlygoms po pirmojo kamuolio me-
timo.

A. Kamuolys numuga tik 7-Nji kagli.
B. Kamuolys numuga tik 10-Nji kagli.
C. Kamuolys nenumuga ne vieno kaglio (griovelis).

Esant bent vienai ig gi0 sNlyg0, kagli0 statiklio centrinis procesorius nustato, kad néra
parkritusiO kagliO ir jO pagalinti Qereikia. Statytuvas nusileidgia virg kaglio irﬁtuomet
grigta I pradini padatll. Gitokiu bldu sutrumpaja pirmojo kamuolio ciklas. Gilrakite 4-7
paveiksIN.

1. Kamuolio jutiklis ugyksuoja kamuoll.

2. Brauktuvo paleisties solenoidas lisijungia nuleisdamas brauktuvN [l parengtie§
padatl, ir tuomet suaktyvinamas G jungiklis. Suaktyvintas kamuolio dureliO sole-
noidas trims sekundams ugrakina kamuolio dureles.

3. Statytuvo variklis sukasi prieg laikrodgio rodykIi leisdamas statytuvui pagemati.
Statytuvo veleno kumgtelis palieka A jungikIL.

4. Statytuvui leidgiantis, impulsas perduodamas ugribio (OOR) jungikliui, tai yra
signalas, kad statytuvas pasieka aptikties zon\.

5. Sustodamas ant sm1gio ribotuvo plokgtelas, statytuvas trumpai smTgiuoja.

6. jsijungug B jungikliui, kagliO statiklio centrinis procesoriu§ skaitoﬂkéiglif) laikiklio
jungikliO informacijN ir nustato vienN ig ankgliau igvardint0 silyg0. Centrinis
procesorius taip pat perduoda kaglio numugimo duomenis automatiniam tagko
skaitikliui.

7. Jjungus C jungikll, statytuvo variklis trumpam igsijungia. Tuomet ima suktis
prieginga kryptimi ( pagal laikrodgio rodykIn).

8. Jsijungus B jungikliui, sugadinti kaglio Iaikik[iéfolenoidai atidaro griebtuvus,
kad statytuvui sugrigus I pradini padatll galatO blti pakrauti kagliai.

9. Brauktuvo paleisties grandina pakelia brauktuvN.

10. Jjungus A jungikll, statytuvo variklis igsijungia.
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4-6 pav. Pirmojo kamuolio trumpasis ciklas.

STATYTUVO VARIKLIS

PRIEG LAIKRODGIO RODYKLN
PAGAL LAIKRODGIO RODYKLN
PERENGTIS ANTRAJAM KAMUOLIUI (
IGANKSTINA KAGLI® PAKROVA

PASTABA: VYKSTA TOKIOMIS SHLYGOMIS:
A. NUMUGTAS TIK 7-ASIS KAGLIS

B. NUMUGTAS TIK 10-ASIS KAGLIS
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C. KAMUOLYS GRIOVELYJE
NUGLUOTI NEREIKIA
GRIEBTUVO ATIDARYMAS

STATYTUVO VARIKLIO SUSTOJIMAS IR

ATGALINIS SUKIMASIS

KAGLID LAIKIKLID INFORMACIJOS SKAITYMAS

=
w

JUNGIKLI® BLOKAS
UGRIBIO JUNGIKLIS
APTIKTIES TAKTAS
BRAUKTUVO PAKALIMAS
APTIKTIES AUKGTIS
GNYPLAS ATVIROS

= ==
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BRAUKTUVAS PRIEKINAJE PADATYJE

BRAUKTUVAS NULEISTAS




Pirmasis kamuolys - uzribis

Boulingo gaidimo metu kamuolys gali taip kirsti per kaglius, kad kaglis nuslysta

ig savo normalios padaties, bet nenukrenta. Jei kaglis pakankamai toli pasislenka,
statytuvo pagrindas nusileidgia ant kaglio virgaus. Tai neleidgia statytuvui nusileisti I
normal0 aptikties aukgtll ir ugkerta keliN stovinli0 kagli0 aptikimui bei tagkO liskaitymui
ar kaglid pakalimui. Pagal boulingo asociacij0 (toki0 kaip ABC ir FIQ) nuostatas, prie
gaidajui metant antrNjl kamuolll visi ant tako pavirgiaus likii parkritfi kagliai turi bTti
pagalinti. Giai sNlygai lvykdyti kagli0 statiklio centrinis procesorius po ciklo aptikties
segmento sustabdo statikll ir duoda signalN mechanikui ar kitam specialistui pagalinti
visus numugtus kaglius ir ig naujo paleisti kagliO statikll. Gilrékite 4-8 paveiksIN. Gis
ciklas vyksta tokiais etapais:

1. Kamuolio jutiklis ugyksuoja kamuoll.

2. Gavils kamuolio jutiklio signalN, brauktuvo atpalaidavimo solenoidas Isijungia
nuleisdamas brauktuvN [l parer]gties padatl, ir tuomet suaktyvinams G jungiklis.
Suaktyvintas kamuolio dureliO solenoidas trims sekundams ugrakina kamuolio
dureles.

3. Statytuvo variklis sukasi prieg laikrodgio rodykIn. Statytuvo veleno kumgtelis nuo
A jungiklio pasisuka link B jungiklio.

4. Statytuvas nusileidgia virg ig vietos pajudajusio stovinlio kaglio sustabdydamas
operacijN prieg ljungiant ugribio (OOR) jungikIl.

5. Jsijungus B jungikliui, kagliO statiklio centrinis procesorius ignoruoja kagli0 lai-
kiklio jungikliO siunliamN informacijN, nes ugribio jungiklis nebuvo sugadintas.
Jei ltaisyti tagkO skaitikliai, kagliO numugimo rezultatN reikas Ivesti rankiniu bTdu.

6. Statytuvo variklis suka kumgtelll aplenkdamas C ir D jungiklius, kol IjungiamasA
jungiklis.

7. Pasiuntus impulsN A jungikliui, kagli0 statiklis igsijungia brauktuvui tebesant
parengties padatyje. Tuomet avarina lemputa ima blyklioti ir gviesos diodas
parodo PO klaidos kodN.

8. Noradamas igtaisyti klaidN, mechanikas turi igjungti NEXGEN valdymo skydo
stabdos-paleisties (Stop/Run) jungikll ar ugpakalinio valdymo pulto jungiklll
(OFF). Tuomet ig aikgtelas galima surinkti parkritusius kaglius.

9. Kai aikgteld gvari, mechanikas val turi paleisti kagli0 statikll, kad Irenginys gal&t0
tfisti operacijN. (Jei naudojama FRAMEWORX ar CLASSIC tagk0 skailiavimo
sistema, prieq ig naujo ljungiant kaglio statikll, tagkO skaitiklio valdymo pulte
reikia pataisyti rezultat\.)
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10. Brauktuvo variklis tuo metu neveikia, kad stovintys kagliai nebTtO nugluoti.

11. Statytuvo variklis suka kumgtell pagal laikrodgio rodyklr, kol aplenkdamas D, C
ir B jungiklius gis grigta prie A jungiklio. Tuo bTdu brauktuvas yra pakeliamas ig
savo parengtinas padaties.
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4-8 pav. Pirmojo kamuolio ugribio ciklas.
(1)  STATYTUVAS PRADINAJE PADATYJE (8) STATYTUVAS SUSTABDYTAS, AVARINA (14) BRAUKTUVAS PRIEKINAJE PADATYJE
(PAKELTAS) ) LEMPUTA BLYKSI, PO KLAIDOS KODAS (15) APTIKTIES AUKGTIS
(2) PRIEG LAIKRODGIO RODYKLN (9) UGRIBIO APTIKTIS, KAGLI® LAIKIKLID (16) GNYPLAS ATVIROS
(3) PAGAL LAIKRODGIO RODYKLN IGNORAVIMAS _
(4) PERENGTIS ANTRAJAM KAMUOLIUI (10)  APTIKTIES TAKTAS UGRIBIO KAGLIUI
(5) BRAUKTUVO PAKALIMAS (11) UGRIBIO JUNGIKLIS
(6)  TRUMPAS SMYGIS UGRIBIO KAGLIUI (12) JUNGIKLIS BLOKAS
(7)  NUGLUOTI NEREIKIA (13) BRAUKTUVAS NULEISTAS
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Pirmasis kamuolys - prazanga

Kuomet gaidajas ugmina ant ribos linijos, sutrikdomas gviesos pluogtas einantis virg
linijos. K&gli0 statiklio centriniam procesoriui pasiunliamas signalas. Statiklis turi
tuomet nubraukti visus kaglius ir pastatyti naujus. Gaid&jas ug pirmNjl metimN gauna
nulinil rezultatN ir turi tik vienN galimybi numugti naujai pastatytus kaglius. GiTrakite
4-9 paveiksIN.

1. KAgli0 statiklio centriniam procesoriui pasiunliamas pragangos signalas.
2. Kamuolio jutiklis ugyksuoja kamuoll.

3. Gaviis kamuolio jutiklio signalN, brauktuvo atpalaidavimo solenoidas lsijungia
nuleisdamas brauktuwvi I parengties padatll, ir tuomet suaktyvinams G jungiklis.
Suaktyvintas kamuolio dureliO solenoidas trims sekundams ugrakina kamuolio
dureles.

4. Statytuvo variklis sukasi prieg laikrodgio rodykln. Statytuvo veleno kumgtelis nuo
A jungiklio pasisuka link B jungiklio.

5. Statytuvui leidgiantis, Ijungiamas ugribio (OOR) jungiklis, duodamas signalN, kad
statytuvas pasieka aptikties zonN.

6. Sustodamas ant smTgio ribotuvo plokgtelds, statytuvas trumpai smTgiuoja.

7. Jsijungus B jungikliui, kagliO statiklio centrinis procesorius ignoruoja kaglio
laikiklio jungikliO siunliamN informacijN. Vietoj numugtO kagli0 rezultato automa-
tiniam tagkO skaitikliui (jei jis Irengtas) perduodamas pragangos signalas.

8. Kumgtelis aplenkia C jungikll be jokio veiksmo.

9. Kumgteliui sugadinus D jungikll, impulsai pasiunliami vis0 10 kagli0 laikikli0
solenoidams, kurie atidaro griebtuvus.

10. Kai statytuvas grigta Il pradinf padatl, atviri griebtuvai nuspaudgia kaglio
atlaisvinimo svirtis ir kagliai sukrenta I laikiklius. Sugadinus kaglio laikiklio
jungikll, solenoidas igsijungia ugdarydamas griebtuvN ir Ijungus A jungikll staty-
tuvo variklis igsijungia.

11. Tuomet lisijungia brauktuvo variklis, traukdamas brauktuvN atgal ir pirmyn
parkritusiems kagliams pagalinti. Kai brauktuvas dar kartN visigkai pastumiamas
I priekinn padatl, Isijungia brauktuvo variklio (SM) jungiklis igjungdamas brauk-
tuvo varikIL.

12. Statytuvo variklis sukasi laikrodgio rodyklas kryptimi pasukdamas kumgtelll nuo
A jungiklio link D jungiklio.
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13. Statytuvui pradajus leistis, suaktyvinamas smlgio ribotuvo solenoidas ir smTgio
ribotuvo plokgtela patraukiama nuo statytuvo tajinio stabdiklio. Tai Igalina
statytuvN nusileisti I naujo kagli0 statymo aukgt! ir atpalaiduoja statytuvo
svyruojanliuosius velenus, ledgiant kagli0 laikikliams pasisukti Il vertikaliN kagli0
statymo padatl.

14. Kumgtenlis aplenkia D jungiklll ir jam sustojus ties C jungikliu, sugadinti kagli0
laikikliO solenoidai atidaro griebtuvus ir palieka kaglius aikgtelaje. Suaktyvinus B
jungiklll, solenoidai igsijungia suglausdami griebtuvus.

15. Stytytuvui tebekylant, Ijungti visO degimties kagliO laikikliO solenoidai atidaro
griebtuvus kagliams pakrauti, jei gie kagliai yra kaglinaje.

16. Statytuvo variklis kelia statytuvl ir brauktuvh tol, kol ljungiamas A jungiklis.
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4-9 pav. Pirmojo kamuolio pragangos ciklas.
(1)  STATYTUVAS PRADINAJE PADATYJE (9) NAUJD KAGLIS PASTATYMO TAKTAS (17)  BRAUKTUVAS NULEISTAS
(PAKELTAS) (10) GRIEBTUVAI ATIDARYTI KAGLIAMS PAKRAUTI  (18) JUNGIKLI® BLOKAS
(2) PRIEG LAIKRODGIO RODYKLN (11) GRIEBTUV® SUGLAUDIMAS (19) UGRIBIO JUNGIKLIS
(3) KAGLI® PAKROVIMAS ] STATYTUV4 (12) GRIEBTUVAI ATIDARYTI NAUJIEMS KAGLIAMS ~ (20) APTIKTIES TAKTAS
(4)  SUAKTYVINTAS SMTGIO RIBOTUVO PASTATYTI (21) APTIKTIES AUKGTIS
SOLENOIDAS (13)  NUBRAUKIMAS (22) GNYPLAS ATVIROS
(5) PAGAL LAIKRODGIO RODYKLH (14) GRIEBTUV® ATIDARYMAS
(6) PERENGTIS ANTRAJAM KAMUOLIUI (15)  PRAGANGOS JUTIKLIS IGNORUOJA KAGLI®
(7) KAGLI® PAKROVIMAS ] STATYTUVH LAIKIKLIUS ) _
(8) BRAUKTUVO PAKALIMAS (16) BRAUKTUVAS PRIEKINAJE PADATYJE
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Antrasis kamuolys - vienkartiné aptiktis

AAntrasis kamuolys - vienkartind aptiktisfi yra antrojo kamuolio ciklas prasidedantis
tada, kai kaglio statiklis automatiniam tagk0 skaitikliui nepateikia tagkO informacijos.
Gis ciklas taikytinas, kuomet automatiniai tagk0 skaitikliai nara lrengti arba kuomet
rezultatui [l tagkO skaitikll pasiOsti naudojamas igorinis prietaisas. Gilréakite 4-10
paveiksIN.

Gio ciklo metu statytuvas nenuleidgiamas kagliams ap}ikti. Ji§ paprasliausiai nugluoja
visus aikgtelaje likusius kaglius ir pastato degimt naujO kagliO pirmojo kamuolio ciklui.

1. Kamuolio jutiklis ugyksuoja kamuoll.

2. Gavils kamuolio jutiklio signalN, brauktuvo atpalaidavimo solenoidas Isijungia
nuleisdamas brauktuvN [l parer]gties padatl, ir tuomet suaktyvinams G jungiklis.
Suaktyvintas kamuolio dureliO solenoidas trims sekundams ugrakina kamuolio
dureles.

3. Tuomet lisijungia brauktuvo variklis, traukdamas brauktuvN atgal ir pirmyn
parkritusiems kagliams pagalinti. Kai brauktuvas visigkai pastumiamas Il priekinii
padatl, Isijungia brauktuvo variklio (SM) jungiklis igjungdamas brauktuvo varikIL.

4. Visiems kagliO laikikliams pasikrovus, statytuvo variklis sukasi laikrodgio
rodyklas kryptimi pasukdamas kumgtelll nuo A jungiklio link D jungiklio.

5. Statytuvui pradajus leistis, suaktyvinams sm1gio ribotuvo solenoidas ir smTgio
ribotuvo plokgteld patraukiama nuo tajinio stabdiklio. Tai lIgalina statytuvN nu-
sileisti Il kagli0 aikgteln ir atpalaiduoja statytuvo svyruojanlius velenus, ledgiant
kagli0 laikikliams pasisukti I vertikaliN kagli0 statymo padati.

6. Kumgteﬂlis aplenkia D jungiklll ir jam sustojus ties C jungikliu, sugadinti kagli0
laikikliO solenoidai atidaro griebtuvus ir palieka kaglius aikgtelaje. Suaktyvinus B
jungiklll, solenoidai igsijungia suglausdami griebtuvus.

7. Statytuvui tebekylant, Tjungti 7 ir 10 kégliO laikikli0 solenoidai atidaro griebtuvus
7 ir 10 kagliams pakrauti, jei gie kagliai yra kagliO stotyje.

8. Statytuvo variklis kelia statytuvN ir brauktuvN tol, kol ljungiamas A jungiklis.
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4-10 pav. Pirmojo kamuolio vienkartinas aptikties ciklas.

(1)  STATYTUVAS PRADINAJE PADATYJE (7)  BRAUKTUVO PAKALIMAS (13) BRAUKTUVAS NULEISTAS
(PAKELTAS) (8) NAUJD KAGLI® PASTATYMO TAKTAS (14)  JUNGIKLI® BLOKAS

(2) KAGLI® PAKROVIMAS (9) 7IR 10 GRIEBTUV® ATIDARYMAS (15) NEAPTIKTIES TAKTAS

(3) PAGAL LAIKRODGIO RODYKLN (10) GRIEBTUV® SUGLAUDIMAS (16) NUBRAUKIMAS

(4)  SUAKTYVINTAS SMTGIO RIBOTUVO (11) GRIEBTUVAI ATIDARYTI NAUJIEMS KAGLIAMS
SOLENOIDAS PASTATYTI

(5) PERENGTIS PIRMAJAM KAMUOLIUI (12) BRAUKTUVAS PRIEKINAJE PADATYJE

(6) 7IR 10 KAGLI® PAKROVIMAS (JEI YRA)
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Antrasis kamuolys - dvigubiné aptiktis

Gis ciklas paleidgiamas, kuomet GS serijos kagli0 statiklis turi perduoti rezultatN
BRUNSWICK, FRAMEWORX, AS-90, AS-K ar CLASSIC automatindms tagk0
skailiavimo sistemoms. ADvigubina aptiktisfi paprasliausiai reigkia, kad statytuvas
nuleidgiamas kagliams aptikti tiek pirmojo, tiek antrojo kamuolio ciklo metu. Gilrékite
4-11 paveiksIN.

1

2.

10.

11

12.

Kamuolio jutiklis ugyksuoja kamuolll.

Gaviis kamuolio jutiklio signalN, brauktuvo paleisties solenoidas Isijungia
nuleisdamas brauktuvN [l parengties padatl, ir tuomet suaktyvinams G jungiklis.
Jsijungia kamuolio dureliO solenoidas ir ugrakina dureles trims sekundams.

Statytuvo variklis sukasi prieg laikrodgio rodykln. Statytuvo veleno kumgtelis nuo
A jungiklio pasisuka link B jungiklio.

Statytuvui leidgiantis, Ijungiamas ugribio (OOR) jungiklis, duodamas signalN,
kad statytuvas pasieka aptikties zonN.

Sustodamas ant smTgio ribotuvo plokgtels, statytuvas trumpai smIgiuoja.

Jsijungus B jungi[diui, kagli0 statiklio centrinis procesorius apdoroja kaglio )
laikiklio jungikliO siunliamN informacijl\]. Centrinis procesorius perduoda kaglio
numugimo duomenis automatiniam tagko skaitikliui.

Kumgtelis aplenkia C jungiklll be jokio veiksmo.

Kumgteliui sugadinus D jungikll, energija tiekiama kagli0 laikiklio solenoidams,
kurie atidaro griebtuvus.

Kai statytuvas pakeliamas, atviri griebtuvai nuspaudgia kagliO atlaisvinimo svirtis
ir kagliai sukrenta I laikiklius. Kagliui suaktyvinus kaglio laikiklio jungikll, sole-
noidas igsijungia ir griebtuvas ugsidaro. Sugadinus A jungikll, statytuvo variklis
igsijungia.

Tuomet Isijungia brauktuvo variklis, patraukdamas brauktuvN atgal ir val pirmyn
parkritusiems kagliams pagalinti. Kai brauktuvas dar kartN visigkai pastumiamas
I priekini padatl], Isijungia brauktuvo variklio (SM) jungiklis igjungdamas brauk-
tuvo varikIL.

Statytuvo variklis sukasi laikrodgio rodyklas kryptimi, ir kumgtelis nuo A
jungiklio pajuda link D jungiklio.

Statytuvui pradjus leistis, suaktyvinams smTgio ribotuvo solenoidas ir smTgio
ribotuvo plokgteld patraukiama nuo tajinio stabdiklio. Tai lIgalina statytuvN nu-
sileisti Il kagli0 aikgteln ir atpalaiduoja statytuvo svyruojanlius velenus, ledgiant
kagli0 laikikliams pasisukti I vertikaliN kagli0 statymo padati.
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13. Kumgtenlis aplenkia D jungiklll ir, jam sustojus ties C jungikliu, sugadinti kagli0
laikikliO solenoidai atidaro griebtuvus ir palieka kaglius aikgtelaje. Suaktyvinus B
jungiklll, solenoidai igsijungia suglausdami griebtuvus.

14. Statytuvui tebekylant, Ijungti 7 ir 10 kégliO laikikli0 solenoidai atidaro griebtuvus
7 ir 10 kagliams pakrauti, jei gie kagliai yra kagliO stotyje.

15. Statytuvo variklis kelia statytuvl ir brauktuvh tol, kol ljungiamas A jungiklis.
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4-11 pav. Pirmojo kamuolio dvigubinas aptikties ciklas.

(1)  STATYTUVAS PRADINAJE PADATYJE (8) 7IR 10 KAGLID PAKROVIMAS (JEI YRA) (15)  BRAUKTUVAS PRIEKINAJE PADATYJE
(PAKELTAS) (9) 7IR 10 GRIEBTUV® ATIDARYMAS (16) BRAUKTUVAS NULEISTAS

(2) PRIEG LAIKRODGIO RODYKLN (10) NAUJD KAGLID PASTATYMO TAKTAS (17)  JUNGIKLI® BLOKAS

(3) KAGLI® PAKROVIMAS ] STATYTUV4 (11) GRIEBTUV® SUGLAUDIMAS (18) UGRIBIO JUNGIKLIS

(4)  PAGAL LAIKRODGIO RODYKLK (12) GRIEBTUVAI ATIDARYTI NAUJIEMS KAGLIAMS ~ (19) APTIKTIES TAKTAS

(5) SUAKTYVINTAS SMYGIO RIBOTUVO PASTATYTI (20) NUBRAUKIMAS
SOLENOIDAS (13)  GRIEBTUVD ATIDARYMAS (21) APTIKTIES AUKGTIS

(6) BRAUKTUVO PAKALIMAS (14)  SKAITOMA TIK LAIKIKLI INFORMACIJA, TIK

(7)  PERENGTIS PIRMAJAM KAMUOLIUI REZULTATUI
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Antrasis kamuolys - uzribis

Antrojo kamuolio ugribio situacija susidaro, kuomet kagliO statiklio centrinis pro-
cesorius yra nustatytas dvigubinei aptikliai. Statytuvas nuleidgiamas virg i§ vietos
pajudajusio kaglio, kaip ir pirmojo kamuolio ugribio ciklo metu. Gis veiksmas sus-
tabdo statytuvN ir mechanikui prireikia kaglio statikll paleisti ig naujo. GiTrakite 4-12
paveiksIN.

1

2.

10.

11.

12.

Kamuolio jutiklis ugyksuoja kamuolll.

Brauktuvo paleisties solenoidas Isijungia nuleisdamas brauktuvN Il parengties
padatl, ir tuomet pasiunliamas impulsas G jungikliui. Suaktyvintas kamuolio
dureliO solenoidas trims sekundams ugrakina kamuolio dureles.

Statytuvo variklis sukasi prieg laikrodgio rodyklri leisdamas statytuvui pagemati.
Statytuvo veleno kumgtelis nuo A jungiklio pasisuka link B jungiklio.

Statytuvas nusileidgia virg ig vietos pajudajusio stovinlio kaglio sustabdydamas
operacijN prieg ljungiant ugribio (OOR) jungikIl.

Jsijungus B jquikliui, kagliO statiklio centrinis procesorius ignoruoja kagli0 lai-
kiklio jungikliO siunliamN informacijN, nes ugribio jungiklis nebuvo sugadintas.
Jei ltaisyti tagkO skaitikliai, kdgliO numugimo rezultatN reikas Ivesti rankiniu bTdu.

Statytuvo variklis suka kumgtell aplenkdamas C ir D jungiklius, kol ljungiamas A
jungiklis.

Pasiuntus impuls A jungikliui, k&gli0 statiklis igsijungia brauktuvui tebesant
parengties padatyje. Tuomet avarina lemputa ima blyklioti ir gviesos diodas
parodo PO klaidos kodN.

Noradamas igtaisyti klaidN, mechanikas turi igjungti NEXGEN valdymo skydo
stabdos-paleisties (Stop/Run) jungikIl ar ugpakalinio valdymo pulto jungiklll
(Off). 1§ aikgtelas surinkti parkritusius kaglius nebltina.

Kai aikgteld gvari, mechanikas val turi paleisti kagli0 statikll, kad Irenginys galat0
tfisti operacijN. (Jei naudojama FRAMEWORX ar CLASSIC tagk0 skailiavimo
sistema, prieq ig naujo ljungiant kaglio statikll, tagkO skaitiklio valdymo pulte
reikia pataisyti rezultat.)

Statytuvo variklis suka kumgtelll pagal laikrodgio rodykln, kol aplendamas D, C ir
B jungiklius gis grlgta prie A jungiklio.

KagliO statiklio centrinis procesorius tuoj pat pasiunlia impulsN brauktuvo
paleisties solenoidui, kuris nuleidgia brauktuvN I parengties padatll gitaip suakty-
vindamas G jungikllL.

Variklis sukasi prieg laikrodgio rodykli sukdamas kumgtelll nuo A jungiklio prie

B, tuomet prie C ir prie D jungikli0. Suaktyvinus D jungikll, solenoidai Isijungia
atidarydami griebtuvus.
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13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

Statytuvui griigtant I pradinfi padétl (A jungiklis) ig kagliniO I laikiklius pakrau-
nami kagliai. Jjungus A jungikll, statytuvo variklis igsijungia.

Tuomet Isijungia brauktuvo variklis, traukdamas brauktuvi atgal ir pirmyn
parkritusiems kagliams pagalinti. Kai brauktuvas visigkai pastumiamas I priekinii
padatl, lsijungia brauktuvo variklio (SM) jungiklis igjungdamas brauktuvo varikIL.

Visiems kégli0 laikikliams pasikrovus, statytuvo variklis sukasi laikrodgio
rodyklas kryptimi pasukdamas kumgtell nuo A jungiklio link D jungiklio.

Statytuvui pradjus leistis, suaktyvinams smTgio ribotuvo solenoidas ir smTgio
ribotuvo plokgteld patraukiama nuo téjinio stabdiklio. Tai Igalina statytuvN nu-
sileisti Il naujO kagli0 statymo lygll ir atpalaiduoja statytuvo svyruojanlius velenus,
tad kagli0 laikikliai gali pasisukti Il vertikaliN kagli0 statymo padatl.

Kumgtelis aplenkia D jungiklll ir, jam sustojus ties C jungikliu, sugadinti kagliO
laikikliO solenoidai atidaro griebtuvus ir palieka kaglius aikgtelaje.

Suaktyvinus B jungikll, kagliO statiklio solenoidai igsijungia suglausdami griebtu-
Vus.

Statytuvui tebekylant, Ijungti 7 ir 10 kagliO laikikliO solenoidai atidaro griebtuvus
7 ir 10 kagliams pakrauti, jei gie kagliai yra kaglingje.

Statytuvo variklis kelia statytuvN ir brauktuvN tol, kol Ijungiamas A jungiklis.
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4-12 pav. Antrojo kamuolio ugribio ciklas.
() STATYTUVAS PRADINAJE PADATYJE (11) BRAUKTUVO PAKALIMAS (21) KARTOTINIS KAGLI® STATIKLIO PALEIDIMAS
(2) PRIEG LAIKRODGIO RODYKLN (12 NUBRAUKIMAS (22) STATYTUVAS SUSTABDYTAS, AVARINA
(3) PAGAL LAIKRODGIO RODYKLN (13) NAUJO KAGLI® PASTATYMO TAKTAS LEMPUTA BLYKSI, PO_KLAIDOS KODAS
(4)  BRAUKTUVO NULEIDIMAS (14)  PERENGTIS PIRMAJAM KAMUOLIUI (23) UGRIBIO APTIKTIS, KAGLI® LAIKIKLID
(5) KAGLIO PAKROVIMASJ STATYTUV4 (15) 7IR 10 KAGLIO PAKROVIMAS (JEI YRA) IGNORAVIMAS ) )
(6) SUAKTYVINTAS SMTGIO RIBOTUVO (16) 7IR 10 GRIEBTUVO ATIDARYMAS (24) BRAUKTUVAS PRIEKINAJE PADATYJE
SOLENOIDAS (17) GRIEBTUVO SUGLAUDIMAS ) (25) BRAUKTUVAS NULEISTAS
(7)  UGRIBIO JUNGIKLIS (18) GRIEBTUVAI ATIDARYTI NAUJIEMS KAGLIAMS  (26) JUNGIKLIS BLOKAS
(8) TRUMPASIS APTIKTIES TAKTAS PASTATYTI (27) GNYPLAS ATVIROS
(9) NUBRAUKTI NEREIKIA (19) GRIEBTUVO ATIDARYMAS
(10) TRUMPASIS TAKTAS (20) STAIGUS BRAUKTUVO NULEIDIMAS
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Gis puslapis yra tikslingai paliktas tuglias.
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